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1. Présentation du materiel




Eclairages blanc et rouge
CS60 — Hardware haute puissance intégrés

Le choix de la couleur se fait
dans le logiciel afin de
s’adapter aux différentes
applications

Existe en 2 modeles de résolution
0,36 Mpx et 1,6 Mpx

Objectifs interchangeables
pour satisfaire a la plupart des
applications dans la vision industrielle

2 entrées paramétrables soit
pour la sélection du
programme, soit pour activer
des outils du logiciel

Format compact, robuste, classe de
protection IP67 Plusieurs types de protocoles de
Pour une utilisation au sein : communication industrielle
d’environnement de travail industriel : Profinet, TCP/IP, acces web

sans avoir recourt a des d'équipements HTTP, Entrées/Sorties
de protection supplémentaires numeriques, serveur FTP/SFTP

© di-soric



CS60 — Hardware

8 objectifs disponibles 3 vitrines disponibles

Distance focale : 3,6mm/8mm / 16mm /25mm
Diaphragme : 4.0/ 8.0 Vitrine de protection : CS60-WINDOW

Vitrine diffusante : CS60-WINDOW-DIFFUS
Vitrine polarisante : CS60-WINDOW-POLAR

O- Sl S-XXX- XX

3 filtres passe-bande disponibles

Distance focale D|aphragme CS60-BP-635-D11.8 : lumiéere rouge
036 : 3,6 mm 40:4.0 CS60-BP-470-D11.8 : lumiére bleu
080 : 8 mm 80:8.0 CS60-BP-850-D11.8 : lumiére infrarouge
160 :16 mm
250 : 25 mm

© di-soric



CS60 - Hardware
12-pol A-codiert I ‘ / |

1 SPS_INO 7 +UB
2 SPS_INT 8 GND we
3 SPS_OUT_2 9 NC 24
4 SPS_OUT_3 10 Trigger IN
5 RESET / READY 11 SPS_OUT_0
6 COMMON INTERFACE 12 SPS_OUT_1 2 [
Q
8-pol X-codiert
1 LAN A+ 5 LAN D+
2 LANA- 6 LAN D-
3 LAN B+ 7 LANC- LED gelb/yellow 1T
4 LAN B- 8 LANC+ Trigger

LED gelb/yellow
LAN

LED griin/green
Betrieb

Boitier IP67, 295 grammes
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CS60 — Hardware

Déclencheur externe

Common input OVDC si St Trigger PNP
Common input 24VDC si St Trigger NPN

Sortie Trigger

s =D —
Pin 10 Violet

Pin 6 Jaune ( TG
| input
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CS60 — Hardware

| Pin 11 Gris/Rose
Output O J

Pin 12 Rouge/Bleu

:

| Pin 3 Blanc
Output 2 J
Pin 4 Vert
[ | Pin 5 Rose
Ready J

Pin 9 Rouge
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CS60 — Hardware
Changement de programme par I'intermédiaire des 2 entrées logiques (Pins n°1 et n°2)

| m5|1m5|1m | Tms
I'l_"l“_’l'_s’l
| | l |

I 1

i . Entrée 0

| Entrée 1
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CS60 — Hardware

Caractéristiques techniques :

A\

Mise au point variable, objectifs S-MOUNT en 3,6 / 8 / 16 / 25mm
Mémoire Flash 16Go

Jusqu’a 255 programmes

Interfaces et protocoles : E/S numériques, Profinet, Ethernet, TCP/IP

Enregistrement d'images : Logiciel et FTP
Plage de température : 0 a +50°C

Distance de travail : 50 a 2000mm %
Temps d’exposition réglable de 25 a 2000 ys (éclairage interne actif)

2 gammes de CS60 disponibles : ’/j’)
» Reésolution standard : Image N&B 736x480 pixels , Capteur CMOS 1/4" EtherNEt/ P

» Haute Résolution : Image N&B 1440x1080 pixels , Capteur CMOS 1/2,9"

®

YV VV V V V VYV VY
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Champ de vision, objectif 8 mm

1,58 MP, 1 440 x 1 080 pixels_|
0,3 MP, 736 x 480 pixels JZI

Distance de travail
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Champ de vision, objectif 25 mm

515

1,58 MP, 1 440 x 1 080 pixels—
0,3 MP, 736 x 480 pixels
Distance de travail -----
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CLEVER. PRACTICAL. H di—SOI‘ic

CS60 — Hardware
Comparaison entre un 0,3 Mpx (BM28) et 1,6 Mpx (BM38)

14mm = 151px 14mm = 301px

Distanz Messen
Distanz Messen

CS60-BM28, Objectif 16mm, FOV = 70x46mm, WD = 384mm CS60-BM38, Objectif 25 mm, FOV = 70x52mm, WD = 405mm

© di-soric



| : | : ] Ny i-Soric
SOLUTIONS. -
CLEVER. '
PRACTICAL. -




CS60 - Software

Caractéristiques
techniques

Titre

Accessoires Téléchargements Information =
Catégorie Format frangais (FR) W Sélection [l

ﬁ Machine Vision — Capteurs de vision Brochures produits PDF (3,97 MB) francais (FR) W O
TeIeChargem_ent du Iog_|C|e| N Profinet CS60/ID600 g:';’;f;zns PDF (180,14 KB) frangais (FR) v O
sur notre site web via
I’Onglet téIéChargementS de § REAGH Art. 33 Vision Sensoren g::lfr";‘zm PDF (471,94 KB) frangais (FR) v O
Ia fiChe teChnique CSGO —'E nVision-i 24.1.2751 and Licenses Logiciel ZIP (762,69 MB) francais (FR) v
m Activation de la licence nVision-i X
Le client doit nous envoyer une
lé de licence capture écran avec son NUMEro
Identifiant matériel : HRUPW-DLEFC-NX8YX-Z6RTS—-JLAEA * d’identifiant matériel pour débloquer

la licence de démonstration CS60-

Cle d’activation :

DEMO-LIZENZ

Fermer

15
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CS60 - Software

3 mise a niveau disponible

iciaa

nVision-|
Z Q .| |. Mesures
-L 5 Angle
Diameétre

Distance point a ligne

]
MEASUREMENT )
]
. Distance point a point

EADING
DSM CODES

CS60-UP-MEAS-LIZENZ o
CS60-UP-ID-PRO-LIZENZ

yPGRAO®

ID- Lecture

. Lecture code 1D et 2D
. Localisation du code (
position x et y)

GRADE

uP

ID Pro : DPM + vérification

= Lecture code DPM
= Classification du code basé
sur la norme ISO 15415
16
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CS60 - Software

s c BT Taches AE6E88
Emulator Déconnecte ) 1 new_job Ouvrir
Cs60 ”
CheckSen-10032 Connecter
CS 60 BM2-3-EP-15 ~

Numéro de série: 00000070032

Appareils

m Ajouter capteur

Entrez I'adresse IP du capteur

192.168.3.15

08 S

010255

Déconnecte

| D'accord | | Annuler |

Parametras résea

Paramétres du prote

Reolaces de |'heuw

100% —

0

nviSION-i

# di-soric

Frangais ~ [l ?
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CS60 - Software

Configuration de I'appareil

CheckSen-10032
CS 60 BMZ2-3-EP-15

CheckSen-10032
CS 60 BM2-3-EP-15
Numeéro de série: 00000070032

Numéro de série: 00000010032

Connecter

Parametre réseau

CheckSen-10032
CS 60 BM2-3-EP-15
Numeéro de série: 00000070032

Activer DHCP |

Adresse IP:  192.168.3.15
2 de sous-réseau:  255.255.255.0

Passerelle: +.s.-.-

Connecter
Pl S
’\ v |\ Résolution:
~=7 Adresse IP:
Masque de sous-réseau:
Passerelle :
Adresse MAC:
Version:
Licence:
~
Appliquer
Annuler

736 x 480

192.168.3.15

255.255.255.0

8C.0F-A0:00:27:30

24.1.2751.0

Basique, mesure, ID(1D, 2D) & ID-Pro

Parameétres réseau
Parameétres du protocole
Réglages de I'heure

Correction d'image

Télécharger la licence

Enregistrer la licence

Enregistrer journaux
Enregistrer le cache FT

Clignotement

Redémarrage

© di-soric




CS60 - Software

Parametre du protocole

CheckSen-10032 Connecter
CS 60 BMZ2-3-EP-15
Numeéro de série: 00000010032

Activer Profinet | | Appliquer
® Mode CS60

Mode CAG AITLLE

Activer EtherNet/IP | |
Activer le serveur de commandes | |

Nombre de ports de sortie TCP/IP | 0 v

Activer le serveur Web ||
Activer le client FTP ||
Entrées numériques (@) Liaison
[ Changement de tache

Sorties numériques PNP NPN
Port (Active High) (Active Low)
0 ® ~

by

W =
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CS60 - Software

Calibration du capteur

Appareils

+ WO

Check5en-10255

C560-BM38-EP15
Numéro de série: 00000070255

Déconnects ‘

o

Résolution: 1440 x 1080
Adresse IP: 192.168.3.15
{sous-réseau: 255.235.255.0

Passerelle: ——.——
Ydresse MAC: SC.0FAD00:28:0F

Version: 23.1.2355.0
Licence: Basique, mesurer, code-barres(1D, 2D) & DPM

Parameétres réseau

Parameétres du protocole

2glages de |"heure
Correction d'image |

Télécharger |a licence

Enregistrer la licence

Enregistrer journaux
Enregistrer le cache FT

Clignotement

Redémarrage
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CS60 - Software

Calibration du capteur : Shading (Ombrage)

I CICC SR WETTE T UATKEST ana BFHhtest pixels

should be more than 100 gray values

KN ) 000000 00000OCPOOOOOOGEEOGEOE
o000 e e 00000000 0COOOGOOOOOOEOOEOOES®
) o oo o0 0000000000 OCOCOOOOOEEOEOPO
oo o0 () 0o0000O0COOOOOOOOOOOEOGOEOEPO
o0 o0 () 0000000 0OCOOOOOOOOOEOOPO
(X ) () 0000000 0OCFOCOOOOOOOOOO
o000 C ) 00000000 OCGCOOOOOOEOONONONOO
() ) 00000OCOCOOOOOOOOOOOEOO
o000 CC) 00 0000O0COGOOOOOOOOOOOEOO
o0 e CC) 00000000 O0OOOOOOOONOO
(N ) o0 00000 OOGOEOOOOOOOOONOOO
o000 ) 00000 OOGOEOOOOOOOEOOOOO
o000 eoeoo0 000000000 OOOOOOONOOO
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CS60 - Software

Calibration du capteur : distorsion

should be more than 100 g

v Jom Jone |

W) W
S P |
@@0@@@0@@@@@@@@@@@0

L 990PVR@@B@D
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CS60 — Software

Calibration du capteur

Mesurer cercl

a a a

© di-soric



CS60 - Software

Calibration du capteur : Influence sur le temps de cycle

| Cs60BM38 CS60BM28

Temps de cycle normal

Ombrage
Distorsion
O+D

15 ms

178 ms
178 ms
340 ms

17 ms

50 ms
50 ms
90 ms

© di-soric



CS60 - Software

Gestion des taches

Taches S AL RN
1 Quality check1 owrir )
Tdche de démarrage / ©

Programme exécuté au démarrage

nVvVision-i

© di-soric



R. FRA : L L]

Barre de navigation
et outils de contréle

(= = mm mmm mm mmm o mmm mm mm Em Em Em o Em Em Em o = — o — — — ‘ = B
cevet rancais
w o ] a Q Q Q O, ol O, gll _*_ 0 -~ L 080 080 o z- ‘O' _l |_ '\ ™
o = e ¥ [Z R ] ] o
Fermer  Envegistrer Neutraliser | Fonctionnement Det\enther Faire un Faireun  Réinitishser  Surface Bord Forme Code-barres | Luminosité Contraste Pixelsde Pixelsde Code-baes  Surfaces Bords Formes Codes-barres  Angle Cercle Distance Pointd  Point Tester l
tiche libre e fois. 200m avant_ zoom armiére z00m surfaces ords point 3 ligne tiche

:—!Eﬂmmr
<

T L I SEL I L. WL WL W W A T

» o g — e Al d e

Acquisition e Entrées numériques  Entrées PROFINET  Entrées variables Tcu\
Flash Blanc o ia l * ©
1

2 Mg
||I
1
-

d cquisition
Acquisition — Image

__s‘

Q o arametre
% Localiser forme Yy
P dimages | CaUsers\admin\Desktop\Appli vi |- b
Note

I Loutil Acquisition permet de définir les
I paramétres de prise de vues.
L -||' Mesurer distance I

Distance - Loutil Acquisition est le premier outil d'une
I chaine de traitement, il est toujours présent et
I ne peut pas étre supprimé. A ce titre, outil

Acquisition est particulier : dans toute

1
"

(d '| |' Mesurer distance1 ¥ i :
inspection, I'acquisition est la premiére étape

Distance - 3 . p
d’une chaine de traitement.

|
|
l
ﬁ

femps dexposition

L b4 Compter bords

Fiach Blanc

B iR Q. ) e A, _®_“.@. _

|
|
I
I
|
= wps -1 10708
I
I
I
I
]

i
i
O Acaisiion @ |
|
|
1
|
|
|
I

I Nombre H - - '
Contréle du flash R Item: 6175650 I Loutil Acquisition'aiiche les paramétres du
I £ 9l Loghliser bord [ Y Action | Danger 0% , m flash ainsi que I'lD d"acquisigian. Lorsque I'outil
Angle 183 ® 9% Marchel Amet " w—m%""‘""“ o~ l Acquisition est sélectionné dans iashaine de
(361, 132) < m“,.:““"‘ """ = traitement, une interface utilisateur étendun.
I =16 e o % rsici B o] N est affichée sur la gauche. Sur le coté droit,
age Blanc ouge W“"""‘w“"“‘"""u""‘ 5 8694 I Foutil affiche Vimage capturée.
Point a hgne Externe Aucun b
I Distance I Paramétres
Point Localiser forme.Centre
Ligne b tions I Trigger Répertoire dimages vous permet de
R = sélectionner un dossier qui contient des
® Logique e I images. Vous devez vous assurer que le
Polarité répertoire contient uniquement des images
O Flanc ascendant
monochromes. Cet élément de commande est
I uniquement affiché en cas d'utilisation de
~ F R it uridueriens
joo RS EPRERS ' l Uhistogramme présente la distribution des
ms

Arbo resce n Ce d u \ niveaux de gris des images capturées.

— - -
Adresse1P: 127001 Nomdudétecteur; CheckSen  Nomdetiche: NormaGroup  Emplacement detiche: 1

- ™ W !

programme Configuration des
outils © di-soric
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CS60 - Software

Bandeau logiciel : Clair, intuitif et simple a utiliser

Accued _—_—_—_N N BN N C_—___—q\ S EEE - . .y

« B a0 lQd w A Q@ Q Q o % & L [ N pt S A4F i

Fermner  Envegistrer  Supprimer Neutraliser ‘oncbmm Déciencher Faire un Faire un Rériviaiiser, Sumu Bord  Forme Cneo-m é Conmraste Mm :\mlsﬂ Cedo-bm Bords Formes  Codes-barres Cerde Dismarce Poictd  Poim

tiche » une fois z00m avant  20om arridre 200m point  algne
Déclencheur Zoom Détecter

Prise en main caméra

3 outils inclus dans le logiciel de base + 1 outil sous licence

Prise de vue caméra

Qe

27
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CS60 — Software 1% étape : Réglage du capteur de vision
OAcquisition @ Image Entrées numériques Entrées PROFINET  Entrées EtherNet/P  Entrées variables TCP/IP
Fzt B Acquisition 2
; ~ Paramétre
€9 Logique © Remarque : Sur les modéles CS60-BM38,

un réglage du gain est disponible en plus

0 B4 128 192 256

Temps d'exposition .\_«l‘ — A— Ajustement du tempS d'eXpOSItIOn

100 ps
~ Contrdle du flash Commande pour déclenchement d’éclairage externe avec choix de la sortie a utiliser
nterne . é;%:o Marcr -:§:- amét | ** /
Couleur () l'-::z? Blanc l:::O Rouge =+
Breme
~ Déclencheur
Mode dnspection T Sélection du type et mode de déclencheur
Tyee (Numérique, Fonctionnement libre, Profinet et Ethernet)
Polarité L ] _1'- Flanc ascendant

1 Flanc descendant

Retard :-

oms

S = Ajustement du retard de déclenchement trigger

v Correction d'image 28

<

v © di-soric
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CS60 — Software 1¢re étape : Réglage du capteur de vision
~ Déclencheur Les différents modes de réglages sont les suivants
Inspection Mode Gated 7

- Start Stop Level : Ouvre le porte (Gate) via le signal du trigger.

- La porte reste ouverte aussi longtemps que le signal est
Type Numérique v . ) . .
présent sur I'entrée Trigger.
Pattern Start Stop Level v - Start Stop Pulse : La porte est ouverte avec la premiére
. impulsion regu sur I'entrée Trigger et fermé avec la suivante.
Polarité i . .
L I: Flanc ascendant - Stop Pulse : La porte est ouverte avec la premiére impulsion
recu sur I'entrée Trigger et reste ouverte jusqu’a 'arrivée d’'un
_L Flanc descendant nouvel événement permettant la fermeture. Exemple : Une
fetard inspection réussi avec résultat OK , un timeout arrivée a
etar , , . ye .
e echéance ou un nombre maximal d’inspection.
Max # of 0 - ey . )y .
Acquisitions y Max # of Acquisitions : nombre maximal d'inspection
] . Close Timeout : délai avant fermeture de la porte en millisecondes
Close Timeout (ms) | 0

29
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CS60 - Software

% O 9%

Surface

Bord

Forme

Code-barres

30



CS60 - Software

0.* Localisation surface

) Acquisition @ | Localiser surface
Easn ?:Jasnc ~ Paramétre
9 9 Localiser surface @ rome ce zRe! o Bl vecorae
G ewmzsE @ [ =
o : 0
£} Logique seuil . . Surfaces sombres
E Surfaces claires
#+—+ Manuel
Assure que les outils
suivent la localisation de la
piéce
64 128 192
Ignarer les surfaces
Case cochée : permet de R
combiner des surfaces saversisten )
séparées pour les ajouter Surface minimale (1

a la surface principale \’w‘mm
Connecter les 1

surfaces

Prétraitement

dimages

Aucun v

Localiser surface

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUB

Manufactured by the LEGO Group, DK

Billund, Denmark. ©2017 The LEGO Grobp.

LEGO.com/service o 5
LEGO.com/life [ @3@ ¢ €

| Choking hazard. Small parts.
ml"g E:suckngmgsgefahr Klelne Teile.

Piccole parti.
Kleine

10708

m,;,";,';:Su rface 7668px

Advarsell Kvelningsfare. Smé deler.

Ajout d’un traitement
d’'images pour faciliter la
détection

© di-soric
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CS60 - Software

©] Localisation bord

) Acquisition ® | Localiser bord
Flash Blanc
d 308 ~ Paramétre
. Direction de balayage
2 1© Localiser bord @ ® _)l
Angle 849 [ g.
Centre (px) (2444 px, 2383 o)
Centre (mm)
Polarité ﬂ B
Sombre -> Clair
& Logique @

e B Clair -» Sombre
E Les deux

o ¥ o
—

Sélection du bord

* Meilleur

Lissage

Flou
Ajustement parfait

Grossier

Epa\sseur de bord

64—

I(— Gauche

A
a0 ]

Prétraitement dimages ‘Aucun

Permet d’adapter le degré
de recherche du bord de
flou a net

Permet d’ajuster la largeur
de l'intervalle de tolérance
de recherche de bord

Réglage épaisseur du bord
recherché

Localiser bord

MEXIOO CHINA and the CECH REP
% the LEGO Group, D!
Blllund. Den ©2017 The LEGO G

Warning! choklng hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile.

Piccole parti.
Kleine

35‘.:;%

10708

Advarserqvealnlngehre. Sma dela

vavningsrisk. Smé delar.
Mv:rs?‘dl Kvelningsfare. Smé deler.

32
© di-soric



CS60 - Software

{?}0 Localisation forme

¥ Acquisition ® Localiser forme
Flash Blanc .
id 2 Parameétre
Rotation autorisée
2 9 Localiser forme @ £30° RK, HUNGARY,
Pose (367, 151) & Modéle - Localiser forme? ECH REPUBLIC.
Note ?oam Billund, Denma °2m7ThoLEGO Group

| (@) |CE

@ Logique @

Nouveau modéle |

Qualité de la '\] - 45
correspondance ' ' E.:Sgs FSC™ 011781
Précis Rapide
Warning! Chokirig hazard. Small parts. 5

Seuil d'acceptabilité (] o m",.g. Erstickungsgefahr. Kleine Teile. Item: 6175650
b _____ 7%
[ Filtrer | I ] Kleine
\__ fwertamrepen 0 []

I

1 Danger Petits
Rischio di Piccole parti. ”

i# Peligro de atrags
Partes enas.
Advarserl(%udn ingsfare. Sma dele.
Vidvdrun! Kdfnuharhsetta. Litlir hlutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienia osia. 0.3

Varning!
"Note : 100% Teree T4

Permet d’exclure I'arriére- Advarsel! Kvelningsfare.

plan afin de gagner en
vitesse de traitement

33
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CS60 - Software

*G}@ Localisation forme

Localiser forme

Localiser forme

~ Paramétre

Méthode | corrélation ~
. - Corrélation =
Rotat t
tionautoriste  f  métrique Localiser forme
Keypaint
Modéle

Note : 100%,
[T BT

Localiser forme

Apprendre modéle

Qualité de la [} -
T ]

correspondance

Précis Rapide
Sevil d'acceptabilité ] -

75 %
Filtrer I'arrigre-plan 1 g
O E' I.NOte i .9-62.65

34
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CS60 — Software
*G}& Localisation forme
Comparatif entre les différents résultats

| Robustesse | Temps decycle

Corrélation - 4+ 4 -
Géométique -+ - 4
Keypoint - — -

35
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R. FRA : L L]

Localiser code-barres

CS60 - Software

~ Code -
" . . :Autc v:
gé.; Localisation code-barres _
Identifier code
¥ Acquisition ® Localiser code-barres |dentifier code EAN 13
.F('f'Sh E:ZHC Code
[As 3 ~ Paramétres
A %!,' Localiser code-barres ® i —
Pose. = g ‘ Identifier code ‘ Complément 2 ¢
?::2&: + || Identifier code suc_un code trouvé, Ajustez la ROl sur la Complément 5 v
roite.
Ajouter une espace au "/'
@}Logique ® Parameters complément L
Contraste [ Faible E Complément requis
[ Augmenter El Effacer numéro
Hauteur de code- ‘10 ‘ - Effacer caractére
barres min.
Précision U - ~ Paramétre
Précis Rapide
Prétraitement d'images ‘Aucun v‘ Contraste Faible -
: Augmenter -
Ensemble des codes lisibles : Précision : : ‘ I
Précis Rapide
- 1D : Code39, Code 93, Codel128, UPC, EAN, Code20f5, vorquage oM | .
A CPM (Direct Part Marki -
Codabar, Pharmacode, GS1 Databar (e DM (Biect Part Markne ™)
Wérification .Sans v' =
- 2D : Aztec, Datamatrix, Dotcode, PDF417, QR code NoReadText , .

Prétraitement I
Aucun b

diimages L 1 36
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CS60 - Software

E'.-,, Localisation code-barres Vérification datamatrix et QR code
- i A ’ A
 Acquisition @ | 7| Détecter code-barres
Flash Blanc
Id 315 ~ Code -

| 5 |Auto V.

9 U4 Détecter code-barres @ . .
Code https://www.di-soric.com/21... Identifier code
Symbologie Qr2005

Identifier code QR 2005
Centre (px) (304,0 px, 305,0 px)
Centre (mm) =
Angle L1 ) v Paramétres
Size width = 106 height = 101
Cell Size width = 25 height = 25
Pixel per module 4,2 ~ Parameétre
Quality (UEC) 100
Final Grade 3 Contraste 5 b
Axial Non- 4 Faible s
Uniformity Grade
Contrast Grade 3 = Augmenter P
Fixed Pattern 4
Damage Grade —
Grid '\?0"_ 4 Hauteur (.1e code- 10 i
Uniformity Grade barres min. e
Modulation Grade 4 Présision X |1 . AP
Reference Decode 4
Grade - .
Refleatance 4 Précis Rapide
Margin Grade [
Unused Error 4 Marquage:biM | Gravé au laser/gravé V|| ¢

;;T"(.s'ade © Verification ISO/IEC 15415 o . httpS//WWWd"SO I’ICCO m/21 3363
ogique . <

NoReadText ? 3 7

© di-soric



CS60 - Software

LOCALISATION de surfaces, de bords et de formes

L’outil « Localisation de surfaces » est
SURFACE utilisé pour localiser une partie de la zone de
travail avec 'analyse de blobs

Trouve un bord dans le champ de recherche
BORD défini et peut servir de référence pour les outils
suivants

Compare des modeles appris dans lazone
FORME de travail définie et sert aussi de correction

de position pour les outils suivants

38
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£ L

- ¥ -

*‘ O b AR S S =

Luminosité Contraste Pixels de Pixels de Code-barres
surfaces bords
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| ] , . . .,
.:9:. Détection luminosité

Y Acquisition ® Détecter luminosité
Flash Blanc
id 692 Paramétre
Components IMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and tHe CZECH REPUBLIC.
Forme de la ROI ® Bl Rectangle nufactured by the
*— Détecter luminosité @

Mai by GO Group, DK-7190
L 8- Dé inosité Billund, Denmark. 620{7 The LEGO Group.
Moyenne 200 a @] . Cercle s s <
Minimum 0 O @ Anneau EECOConite c €

Maximum 255
10708
®

@ Logique FSC Fscrciisis

w;mlng! Choking hazard. Sm;llel per‘!r:.“a

DUOU

@ luminosité

Amnemsl Rlochlo| di aoffocamerm. Ploeolo parti.
e gPensrode o
T stare; Smd dele @
Vidvorun! Kofnunarhaetta, Litlir hlutir.
1 n 0 64 128 192 256 Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienié osia. 0

Varning! Kvavningsrisk. Sma delar.
m::a?olmvamngmsmadde 869409
w - w. Minimum 127
1
n Maximum 255 D e

Prétraitement d'images | Aycun

118789 741

C3
i
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© di-soric



CS60 - Software

0 Détection contraste

':} Acquisition
Flash

Id

Blanc
692

L O Détecter contraste
255

Contraste

Ecart type

47,3

@ Logique

Cy

Lzone — L fond

Lfond

S|+

S

©

©

-

©

O

Détecter contraste

Paramétre
Forme dela RO em Rectangle Components made in DENMARK, HUNGARY,
A g the CZECH REPUBLIC.
O @ Cerde Détecter contraste JE AT bISEY
1 Bilk
o o Anneau l£ 0 LEGO.com/service f(ﬁ\
e @ ce
10708
s ropghied
ESC rsciciirais
azard. Small parts.
e Kieino Tolle. tem: 6175650
0 64 128 192 256 |
Minimum 127 [ - 5 "702015"869409
U
Contraste : 255 118789 741
Maximum 255 D .
Sensibilité 100 D -
Prétraitement d'images | Aycun .‘

41
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««*% Détection pixels de surface

3 Acquisition @ | Détecter pixels de surfaces
Flash Blanc
18 1 ~ Paramétre

Forme de la ROI
§ ««* Détecter pixels de surfaces @ : o B vecnse

Surface 104452 px ™ . P

@ Logique @ o e

Seuil . Surfaces sombres

L E Surfaces dlaires. .

=4 Manuel

64 128 192

Ignorer les surfaces en
contact avec la ROI

Surface minimale 0

Surface maimale 2000000

Prétrait=ment T

rErsEmen Aucun .
dimages 1

~ Nombre

Minimum 10 .
Maimum 2000000 [w]

ents made in DENMARK, HUNGARY,

10708

Warning! Choking
Achtung! Erstick

Varning! Kvavningsrisk. Smé delar.

Advarsell Kvelningsfare. Smé deler.

IX
ing from
s0urces.

117818

118789 741

42
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.~} Détection pixels de bord

Y Acquisition @ || Détecter pixels de bords
Flash Blanc
Id 1

L Ci} Détecter pixels de bords
Surface 19230 px

®

Logique

®

~ Paramétre

Forme de la ROI

Ol - Rectangle

. Cercle
] o Anneau

e

256

seul O Automatique
82
Y
1 T T 1
0 64 128 192

Prétraitement |Aucun . |
diimages
~ Nombre
Minimum 100
Maximum 2000

sl

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.
Manufactul the LEGO Group, DK-7190

ki
w Billund, Denmark. ©2017 The LEGO Group.
LEGO.com/service

LEGO.com/life

10708

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Tel
!

Avvertenzal Rischio di soffocamento.

jAd! ial Peligro de atrag;
Partes uenas.

Advarsel! Kvaelningsfare. Sma dele.

Vidvdrun! Kdfnunarhaetta. Litlir hiutir.

Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienié osi

Varning! Kvavningsrisk. Sma delar.

Advarsel! Kvelningsfare. Sma deler.

43
© di-soric



Y Acquisition @ || Détecter code-barres
CS60 — Software
d 1 ~ Code IE‘
2 Auto ~
9 [ Détecter code-barres @ | |
Him Code 5702015869409 = | Identifier code |
A H Symbologi Eani3
=4 Deétection code-barres = dentier coce sns
e . Logique @ .
2 Acquisition @ Détecter code-barres & Logiq ~ Parametres
Flash Blanc .
Id 692 Code Complement 2
Complément 5
. Auto - _
8 M Détecter code-barres ® | | Alouter une espace 2u
o complément
Qualité - - ‘ Identifier code ‘
Code o Complément reguis l:‘
Identifier code Aucun code trouvé. Ajustez la ROl sur la
droite. Effacer numéro |:|
$ Logique ® Parameters Effacer caractére I:‘
Contraste ["] Faible E ~ Parameéetre
[ Augmenter E Contraste || Faible E‘
Hauteur de code- ‘ 10 ‘ -
barres min. || Augmenter E‘
P
Précision v - Précision . :l , \ IE‘
Précis Rapide
Prétraitement d'images ‘Aucun -‘ Frécis Rapide
Marguage DPM |Aucun DPM (Direct Part Marking v| IE‘
Code attendu
Vérification -
Méthode [Aucun B |sa"’ | IZ‘
NoReadText 7 IE‘
Prétraitement |Aucun - |
dimages
Recherche par correspondance : ~ Code attendu
L ., . ﬂ_ NN NN NN W WS w—— — —
Egalité, contient, commence part, se e e J -
s — 44
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CS60 — Software

LUMINOSITE

CONTRASTE

PIXELS
DE SURFACE

PIXELS
DE BORDS

Détermine la luminosité moyenne
dans la zone de travail définie

Détermine le contraste dans

la zone de travail définie

Cetect Ares Pixels Detec Area Pxels

Détermine le nombre de pixels dans

la zone de travail définie s L (LS URUIONELL e ) - (L2 LI

Détermine le nombre de pixels de bords
dans lazone de travail définie

© di-soric
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wt X pf 999

Surhq:es Bords Formes Codes-barres
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::?v Comptage de surfaces

0 Acquisition ()
Flash Blanc
d 1
9 e Comp‘ter surfaces ®
Neombre .
Cantre (p) A P 1484 )
42471 px. 1470 px)
(4474 px, 1467 p)
Centre (mm) -
Surface 1975 px
186 o
208 px
3 Logique @

Compter surfaces

-~ Paramétre

Forme de la ROI

Seuil

64

Ignorer les surfaces en
contact avec I3 ROl
Surface minimale
Surface mavimale

T

Prétraitement
dimages

~ Nombre
Minimum

Maximum

o B 2eceengie
. Cerce
O e

. . Surfaces sombres.
E Surfaces claires

+—+ Manuel

128 192

10

2000000

Centre [de gauche 3 droite. de F+

Aucun -

2000000

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.
Manutactured by the LEGO Group, DK-7190
Billund, Denmark. ©2017 The LEGO Group.

10708

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile.
Altentlo«n | Danger d'étouffement. Petits &léments.

| Rischio di soff nto. Piccole parti.
Waarschuwing! Verstikkingsgevaar. Kleine onderdelen.
jAdvertencial Peiigrc de atragantamiento.

Advarserqvminlngsfare. Smé dele. @
Vidvérun! Kafaunarhastta. Litlir hlutir.

Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienia osia.

Varning! Kvavningsrisk. Smé delar.

Advarsell Kvelnlngslera Sma deler.

from

S0Urces
E.S.S, FSC™ C117818

tem: 6175650

I

5 '702015"86940
118789 741
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0)33 Comptage de bords

¥ Acquisition @ Compter bords
Flash Blanc

d 1 Paramétre

Polarité

5

s

@

";'z’z'é Compter bords
Nomore 2

5

®

& Log ique @ Lissage

Epaisseur de bord

h

128

64 |

L)

Sombre -> Clair

Components made in DENMARK, HUNGARY,
EXIGO, CH NA and the CZECH REPUBLIC.

Compien bords fres A aasieard s
ILAAAL//

Clair -> Sombre

Les deux

{}

Flou

10708

Small parts.

Warning! Choking hazard.
Achtung! Erstick fahr. Kleine Teile.

Attention | Danger d'ét

A

0

Petits
Awvertenzal Rischio di soffocamentc. Piccole parti.

Nombre
Minimum [4

Maximum [ 8

{Advertencial Peligro de atragantamisnto.

Partes ﬁequeﬁas.
Advarsel! Kvaelningsfare. Sma dele.
Vidvérun! Kofnunarhaetta. Litlir hlutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienia os@.
Varning! Kvavningsrisk. Sma delar.
Advarsell Kvelningsfare. Sma deler.

Waarschuwing! Verstikkil Kleine

MIX
ing from
sources

E.EE FSC™ C117818

86940

[tem: 6175650

5 u702015

118789 741

© di-soric
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gﬁ Comptage de formes
{} Acquisition ® |

Flazh Blanc
Id 6532
? £% Compter formes ®

Nombre 2

Centre (pu) (2182 poe, 2415 pa) ~
(3636 pat, 241.1 p)

Cantra (mm] =

Angle oe ~
-0

Maote 100 % .
100 %

3 Logique @

Compter formes

~  Paramétre

+ 30 ¢
Modéle i

Mouveau maodéle

Qualité de la
correspondance
Précis Rapide

Seuil d'acceptabilité

Filtrer I'arrigrz-plan

TH Centre (de gauche 3 draits, de b+
~ MNombre

Mimirnum 1

Plsinnum 4

PRACTIC

R Nombre:2 .

#|
<]

L

© di-soric
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988 Comptage de codes-barres

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.
Manufactured by the LEGO Group, DK-7190
Billund, Denmark. ©2017 The LEGO Group.

10708

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile.

1 Danger Petits
Awvertenzal Rischio di soﬁocamonto'.q I:‘ccole parti.
ine

iAdy ial Peligro de strag
Partes uefas.
Advammva!nlngsfara Sma dele.

Vidvérun! Kdfnunarheetta. Litlir hlutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienia osia.
Varning! Kvavningsrisk. Smé delar.
Advarsell Kvelningsfare. Sma deler.

0 Acquisition

Flash
Id

Blanc
3

@ | Compter codes-barres

~ Code

o

888 Compter codes-barres

Nombre
Centra (px)

Censra (mm}
Code

Symbologie

1
(5890 px. 3300 px)

5702015863409
Ean13

@ Codes attendus

@ Logique

~ Paramétre

Contrasts

Précizion

Marguage DPM

Vérification

Tri

Prétraitement
dimages

~ Nombre
Minimurn

Maximum

Identifisr code

+ 1D
Code39
Coded3
Codel128
Codabar
G51 Databar
+ UPC/EAN
Code 205
Pharmacode
¥ 2D
Aztec
Data Matrix
Dotcode
Pdfd17
QR

[ faible -
[ Augrenter -
' ' ' Yo
Précis Rapide .
.AumnDPM(DirectFlartMarlchgv” "0.
Sans w -

Centre (de gauche & droite, de b~ ||+

Aucun v
1 -
s . ‘-.

© di-soric
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COMPTAGE de surfaces, bords et formes

Détermine le nombre de zones sombres ou

SRR ACED claires associées t‘*
11213
BORDS Détermine le nombre de bords le long d’une _ e 11213}
droite/d’un faisceau de recherche e R B IR X
Identifie et compte des objets dont les con- w
FORMES .
tours correspondent aux contours appris @

51
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X O ok N

Angle Cercle  Distance  Point 2 Point
point a2 ligne




CS60 - Software

Z_ Mesure d’angle

¥ Acquisition @
Flash Blanc
Id 4

L X Mesurer angle @
Angle 896 o
Centre 1490, 81)

Ligne x=4807148y =..
Centrext 490
CentreY 81

@ Logique @

Mesurer angle

Paramétre

Direction de balayage @ 3| Droite O 4 Bas -
O & Gauche O F Haut

Polarite O Bl sombre > Clair i

@ [@ Cair-> Sombre

O B Lesdeux
Sélection du bord ® M premier © ™ Dernier
) X Meilleur
Lissage: D -
Flou Net
Ajustement parfait D P
Grossier Fermer
Epaisseur de bord -

(=3

JIU

Mesure

Angle attendu Personnalisé e *
{} 89/269°

Tolerance () [12 ]= -

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.
the LEGO Group, DK-7190
©2017 The LEGO Group.

Manufactured
Billund, Denmai

10708

LEGO.com/life

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile. £

LEGO.com/service

! Danger
Avvertenzal Rischio di soﬂocamemmocole parti.
pe Sk e

g gsg!
ial Peligro de atrag:

“Partes requeﬁns.
Advarsel! Kveelningsfare. Sma dele.

Vidvdrun! Kéfnunarheetta. Litlir hiutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienié osia.
Varning! Kvévningsrisk. Smé delar.
Advarsell Kvelningsfare. Smé deler.

Angle attendu :
Horizontal
Vertical
Personnalisé

)

E%E FSC™ C117818

Item: 6175650

4

5 "702015"869
118789 741

53
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0, Mesure diamétre

727 ///

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.

Manufactured by the LEGO Group, DK-7190
Billund, Denmark. ©2017 The LEGO Group.

LEGO.com/life

' \0‘ MIX
10708 T e

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile.
Attention | Danger d'étouffement. Petits &
.Awenenza| Rischio di soffocamento. Picc

! Verstikk Kleine'd
iAdvemsncial Peligto de atragantamiento.

Beqvaalnlngsfare Sma dele.
vabr*unl Kofnunarhaetta. Litlir hlutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienid osia.
Varning! Kvavningsrisk. Sma delar.
Advarsell Kvelningsfare. Sma deler.

ltem: 6175650

T

02015"869409
SRR 118780 741
Diametre : 80 p

0 Acquisition
Flash Blanc
Id 3

9 b, Mesurer cercle

Diamétrs (g} 20,0 px

Diamétrs {mm) -

Centre (px)} (385.2 px, 361.6 px)
Centre (mm) -

Intégralité 100

i} Logique

Mesurer cercle

~ Paramétre

Diraction de balayage (_:':':':_) Extirieur @ _);:l:':(_ \ntdrieur
+ T

Folarité
E[ Sombre - Clair

Sélection du bord
L 1 Pramier ™ Demier

i Meilleur
Rayons de recherche ET
Lissage
Flou Net
Ajustement parfait
Grossier Fermer

épaisseur de bord

182

o “_AJ/\@/\J\

o

Prétraitement d'images | Aucun

~ Cercle
Intégralité min. 0

Diamétre min. (px) 10

Diamétre mas. (px) 500

© di-soric
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'| |' Mesure distance

) Acquisition @
Flash Blanc
Id 4

LS o |+ Mesurer distance @

Distance 70

@ Logique @

Mesurer distance
Parameétre
Direction de balayage O -Dl Droite ® & Bas i
O |(- Gauche O F Haut
Polarité O [ Sombre -> Clair -
O B Clair -» Sombre
(O] E Les deux
Lissage U i el
Flou Net
Epaisseur de bord =2
128 —
64 | J[
jﬁmczmw T
0
Prétraitement d'images |Aucun '|
Distance
Minimum (px) |20 | -
Maximum (px) |300 | o

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.
the LEGO Group, DK-7190
©2017 The LEGO Group.

Manufactured

LEGO.com/life

10708

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile.
Petits

| Danger d
| Rischio di soff

Waarschuwing! Verstikkingsg
jAdvertencial Peligro de atragantamiento.

Partes nas.
Mammm& Sma dele.
Vidvdrun! Kéfnunarhaetta, Litlir hiutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pieni& osia.
Varning! Kvévningsrisk. Smé delar.
Adbvarsel! Kvelningsfare. Smé deler.

Piccole parti.
Kleine el

X

Eﬁg FSC™ C117818
o

Item: 6175650

5 "702015"869409
118789 741
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.. Mesure point a point

& Acquisition ®
Flash Blanc
Id 4
L Qg Localiser surface @
Pose (571, 192) )
«=180° &
Surface 16423

L2 9@ Localiser forme

Pase (369, 146)
a=0"
Note 100

©® @0

™., Point & point

Distance 208
Point 1 Localiser surface.Centre
Point 2 Localiser forme.Centre

&} Logique ®

Distance point a point

Limites de distance

Minimum (px) | 20 | —
|

~ Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.

Manufactured by the LEGO Group, DK-7190

Billund, Denmark. ®2017 The LEGO Group.

Maximum (px) | 300

10708

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile.
1 Danger d'étouff Petits é1é
Awvertenzal Rischio di soffocamento. Piccole parti.
e X Klsine e

|Advertencial Peligro de atragantamiento.

Pane’:erequaﬁa&

Advarsel! Kveelningsfare. Sma dele.
Vidvdrun! Kéfnunarhzetta, Litlir hlutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienid osia.

Varning! Kvavni sk. Sma delar.
Advarsel! Kvelnll‘n%g‘sfare. Sma deler.

from

sources
E%S FSC™ C117818

Item: 6175650

4

5 "702015"869
118789 741

© di-soric
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j_ Mesure point aligne

. P

) Acquisition
Flash Blanc
Id 572

® % Localiser forme

Pose (520, 86)
a=0°
Note 94

2 O Localiser bord

Angle 179
Pose (570, 167)
a=179°

©®

« @0

$_ Point aligne

®

Distance 82

Point | Localiser forme.Centre |
Ligne [ Localiser bord.Ligne |
ﬁ;} Logique @

Distance point a ligne

Limites de distance

Minimum (px) |20

Maximum (px) | 200

Components made in DENMARK, HUNGARY,
MEXICO, CHINA and the CZECH REPUBLIC.
Manufactured by the LEGO Group, DK-7190
Billund, Denmark. ©2017 The LEGO Group.

LEGO.com/service
LEGO.com/life

10708

Warning! Choking hazard. Small parts.
Achtung! Erstickungsgefahr. Kleine Teile.

1 Danger
! Rischio di Piccole parti.
Kleine l

Peligro de

Partes ﬁequam
Advarsell Kveelningsfare. Sma dele.
Vidvérun! Kéfnunarheetta. Litlir hlutir.
Varoitus! Tukehtumisvaara. Pienid osia.

Varning! Kvavningsrisk. Smé delar.
Advarsell Kvelningsfare. Sma deler.

MIX
ing from
sources

Esx(w:u FSC™ C117818

tem: 6175650

5“70

2015"86940

118789 741
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« MESURE » : Mesure d‘angles, de diamétres et de circularité, de distances et d‘espaces en mm et en pixels

ANGLE

CERCLE

DISTANCE

POINT A POINT

POINT A LIGNE

Détermine I'angle d’un bord

Détermine le diametre
et la circularité

Le curseur de mesure détermine
la distance entre 2 bords

o
Mesure la distance entre 2 formes, 2 cercles \
ou de points mélangés e
lhltfnma Point (o Lne
Mesure la distance entre un point |
(d’un blob, modeéle de contour, cercle ou bord)
et une ligne/un bord E—

© di-soric
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CS60 — Software Outils liés aux codes 1D et 2D

« ID » : Localisation, lecture et comptage des codes 1D, 2D et DPM

| Loxate Code
Trouve un code dans le champ de recherche
défini et sert de référence pour les outils

LOCALISATION : A -

suivants. Efficace pour le controle de la mise

en place des étiquettes

Décode tous les codes et peut évaluer le con- l " | I I
LECTURE 3 et R

tenu en utilisant différents criteres m

P t la détecti ltiple d AL
COMPTAGE ermet la détection multiple de

plusieurs codes

Cette mise a niveau permet une lecture trés
LECTURE performante des codes marqués directe-
DES CODES ment sur des surfaces difficiles et une classi-
fication des codes.

i
L~ 59

© di-soric



CS60 - Software

Présentation du paramétrage des entrées

3 types d’entrées disponibles :
- Entrées numériques

- Entrées PROFINET

- Entrées Ethernet IP

- Entrées TCP/IP

Principe de connexion d’une entrée numeérique

In0 Valeur:

In 1 Valeur:

) Acquisition

Blanc

U

Image Entrées numériques Entrées PROFINET Entrées EtherMet/IP Entrées variables TCP/IP

Acquisition

Nom de I'entrée

sélectionnable depuis
n’'importe quel type d’outil

via I'icébne ci-contre

60
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Principe de connexion d’une entrée PROFINET

Exemple de connexion d’une entrée type Booléen en PROFINET

Image Entrées numériques Entrées PROFINET Entrées EtherMet/IP Entrées variables TCF/IP

Entrées PROFINET

API
@ Entrées PROFINET Emplacements/Modules
Lire Bool 1 Contrdle
Lire B
ire Byte 2 Statut
Lire Int32
i 3 1 Sortie d'octet HIPEIIES 0 Link
Lire Float e |
Lire Stri P I
e siing Adresse[0 < | Nom | Entree 1]
(® Lien : .
,——— - Nom de 'entrée
Lien

sélectionnable

I Solution altern at|ve

(» Emplacements E——— depuis n’imporj[e.
1 IEI Controle \ C,I.U?| typg d’outil via .

I'icbne ci-contre

2 o] | statut Valeur booléenne d’entrée

g

© di-soric
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Principe de connexion d’une entrée TCP/IP

Exemple de connexion d’'une entrée type Booléen en TCP/IP

Image Entrées numériques Entrées PROFINET  Entrées EtherNet/IP Entrées variables TCP/IP

Entrées variables TCP/IP
() Entrées variables TCP/IP

Lire Bool
Lire Byte
Lire Int32
Lire Float
Lire String

() Lien
Lien
(») Commentaire

Commentaire

Inputs

Entree

+

b
""""__\

I Solution aItematlueIII

= s e — s

Valeur booléenne d’entrée

— s EBool U

Nom de I'entrée
sélectionnable
depuis n'importe
quel type d’outil via
I’'icbne ci-contre

Nom | Entreet |

Link

© di-soric
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Présentation du paramétrage du résultat de I'inspection

(o

-]

{2 Acquisition
Flash Blanc
id 3

Qo Localiser forme

Note
Centre (px)
Centre (mm)
Angle

Code
Symbologie

1005
(3689 px, 1477 px)

REN

. us# Détecter code-barres

5702015669409
Ean13

@

L ::{ Compter surfaces
Nombre 3 -
Centre (px) (1306 px, 1150 o)
(1324 px, 1162 p)
(1634 px 1142 px)
Centre (mm) -
Surface 1357 px
7690 px
98 px
£ Logique ®

Résuitats Sorties numériques Sorties PROFINET  Sorties EtherNet/IP  Sorties variables TCP/IP - FTP

Résultats

~ Qutils
Tout OK
> Acquisition
% Localiser forme
L Détecter code-barres

e Compter surfaces

~ Opérateurs logiques

IsMull
BinarySelector
~  Arithmétique
+ Additionner
Soustraire
+  Multiplier
/ Diviser
Comparer

Dans la plage
v Texte

v Liste

~

Tout OK [ pésuitat: 1

Qﬁ Localiser forme

$ Logique

£

UM Détecter code_barres

-

% Compter surfaces

Nombre

& R o Résuitat
)
 dptes -
R L
: p
l\" | I ——
] Résuitet: 1

N
I T

L EH
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CS60 - Software

Présentation du paramétrage des sorties

Sorties Numérigues

$ Logique

0 ACqUiSitiOﬂ @ Résultats Sorties numériques Sorties PROFINET  FTP
Flash Blanc ) L
Id 20 Sorties numerigues
8 Qp Localiser forme ® @ Outis
Pose (119, 116) g v Tout OK |¢0 Localiser forme
=0 Localiser forme: [ +
Note 99 . Out 0
Détecter code-barres
g i @ Compter surfaces |E:‘;',! Détecter code-barres Retard (ms]
X - - ? T
=] Détecter code-barres Logique [ —r—
Qualité 100 -
Code 5702015869409 (+) Opérateurs logiques
& &
[1:] Out 1
4 ¢ Compter surfaces @ [ valew| 0|
Nombre 4 L pas Retard ms[ 0 = |
Centre 4 ltems v
Durée (ms]

& Logique @

vh\eurlil Out2
e rafo 2]
Durée (ms]

Va\eurlIl Out3
Reterd msfo % |
Durée (ms]
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CSGO - SOftware $ Logique ®

Présentation du paramétrage des sorties
Sorties PROFINET

¥ Acquisition @ Résultats Sorties numérigues Sorties PROFINET FTP
Flash Blanc .
Ia 3 Sorties PROFINET e
— in —
P — \.“\
. i - \
8. ©p Localiser forme ® @ Outils P— HIJ 7 Adresse 0 %) \
Résultat / \
Pose (122, 108) 9 v Touok d B3 ultat: 1 A e o \
a=0 Localiser forme P g2 L ‘
B £ Détecter code-barres e 4P
o Compter surfaces Ce"t:“ ] T m Emplacements/Medules
L = Détecter code-barres @ Logigue — 1 Contrdle
Qualité 100 - M'ESSE
Code 5702015869409 A
() Opérateurs logiques oty 3]
& |
080
8 «* Compter surfaces @ 1 Ou
Nombre 5 L e . )
Centre 5 ftems 5 = % Détecter code-barres ¢ Résultat: 1 [
i = ]
(») Sorties PROFINET e 570201 it —
. > Ecrire Byte [ + ] [
@ Logiaue @ o ey % |
> Ecrire Float Type
> %cn'reBoo\ Longueu
> Ecrire String
) Boutisme|gig_~| |
@) Liste L |
J
Get ltem /
.”
(=) Emplacements /
1 nea L1 7
Contréle v Compter surfaces G baol S
;G s | + '
3
ENEEEEER

ENENEEENEN-]
CoJl

65
© di-soric



CS60 - Software

Présentation du paramétrage des sorties TCP/IP
Sorties TCP/IP

Résultats Sorties numériques  Sorties PROFINET  Serties variables TCP/IP FTP

Sorties variables TCP/IP

®

\.-"

®
&
21

®
®

Qutils

Tout OK

Localiser forme
Localiser bord

Point & ligne
Détecter code-barres
Logique

Opérateurs logiques

Et
Cu

Pas

Liste

Sélectionner élément
Commentaire

Commentaire

$ Logique

Qo Localiser forme

CentreX

CentreY

s

I;!'# Détecter code-barres

Code

T

Qutputs
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CSGO - SOftware $ Logique ®

Présentation du paramétrage du serveur FTP

Résultats Sorties numériques Sorties PROFINET FTP

(® Outils
v Tout OK —
Détecter contraste Héte| ftp://192.168.3.1
Logique Port|21 =
Utilisateur| ftp
Texte
@ Mot de passe| ftp
Texte

Exporter les images OK Fichier

Exporter les images non OK

Dossier OK

ID d'acquisition |+ | Texte

Dossier non OK
MNom de fichier non OK

JHINE e
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CS60 — Résum

BM28-EP15/400ID QA

BM28-EP15/300
BM28-EP15/300ID
BM28-EP15/400
BM38-EP15/300ID

Q
g
Ip}
o
"
o
)
=>
m

BM38-EP15/400

CS60-
CS60-

8

CS60-
CS60-
CS60-

Outils standard

= Localisation | | | | | | | |
= Détection | | | | | |
= Comptage | [ | | | | [ | | |
= Mesure | | | |
= |D (Lecture de codes 10/2D/DPM) | | [ | [ |
Modules de mise a niveau

= Mesure | | | |

= |D (Lecture de codes 1D/2D/DPM) [ | [ | [ | [ |

= |D Pro (Mise a niveau de I'ID)*
= Lire des codes DPM difficiles & reconnaitre | [ | | | | [ | | |
* Classement des codes basé sur ISO 15415

= Customization
Personnalisation du logiciel en fonction des | | | | | [ | | | 69

besoins / de la conception de l'entreprise . .
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CS60 — Résume

HARDWARE

- 2 modeles de résolution 0,36 Mpx (736x480) et 1,6 Mpx (1456x1088) > Adaptabilité et flexibilité

* 8 objectifs différents > Limitation du nombre de références / reduction stock : gain financier

* Eclairage blanc et rouge intégré > Gain financier

* IP67, monture S protégée > Bonne robustesse

* Bonne gamme d’accessoires > Filtres, objectifs et vitrines

* Distance de travail élevée (50 a 2000mm) > Applications diverses, pas besoin de changer de matériel
* Sélection des programmes via entrées externes > Simplicité

* Plan d’adressage avec I’API entierement paramétrable et server FTP > Simple et pratique

* Solution matériel complete avec grand espace mémoire > caméra 16GB + éclairage haute puissance 70
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CS60 — Résumé
SOFTWARE

* Evolutif, 2 licences possibles > Flexibilité, limitation nombre de références et stock, optimisation des codts
* Emulateur gratuit et prise en charge des photos prises par le client avec son smartphone > Pratique !

* Bandeau logiciel tres simple et design > Facile d’utilisation

* Logiciel en Francgais et rubrique d’aide en Francgais pour chaque outil > Facile d’utilisation

*Possibilité de faire du multitaches > Utilisation d’un outil + lecture de codes ou lecture multi-codes

* Logiciel avec des outils de filtres performants > Adaptabilité

*Possibilité de s’adapter a la configuration Profinet ou Ethernet IP existante > Pratique !

* Possibilité de développer un outil sur mesure pour de grandes quantités > Adaptabilité

71
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