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CS60 – Hardware

Objectifs interchangeables

pour satisfaire à la plupart des 

applications dans la vision industrielle

Eclairages blanc et rouge 

haute puissance intégrés 

Le choix de la couleur se fait 

dans le logiciel afin de 

s’adapter aux différentes 

applications

2 entrées paramétrables soit 

pour la sélection du 

programme, soit pour activer 

des outils du logiciel

Plusieurs types de protocoles de 

communication industrielle

Profinet, TCP/IP, accès web 

HTTP, Entrées/Sorties 

numériques, serveur FTP/SFTP

Format compact, robuste, classe de 

protection IP67

Pour une utilisation au sein 

d’environnement de travail industriel 

sans avoir recourt à des d'équipements 

de protection supplémentaires

Existe en 2 modèles de résolution

0,36 Mpx et 1,6 Mpx
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CS60 – Hardware

8 objectifs disponibles

Distance focale : 3,6mm / 8mm / 16mm / 25mm

Diaphragme : 4.0 / 8.0 

O-S1-S-XXX-XX

Distance focale

036 : 3,6 mm 

080 : 8 mm

160 :16 mm 

250 : 25 mm

Diaphragme

40 : 4.0

80 : 8.0

3 vitrines disponibles

Vitrine de protection : CS60-WINDOW

Vitrine diffusante : CS60-WINDOW-DIFFUS

Vitrine polarisante : CS60-WINDOW-POLAR

3 filtres passe-bande disponibles 

CS60-BP-635-D11.8 : lumière rouge

CS60-BP-470-D11.8 : lumière bleu

CS60-BP-850-D11.8 : lumière infrarouge
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Présentation dimensionnelle et connectique

Boîtier IP67, 295 grammes

CS60 – Hardware
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Trigger

Common 

input

Connexion via 

PNP/NPN possible

Pin 10 Violet

Pin 6 Jaune

Sortie Trigger

Common input 0VDC si St Trigger PNP

Common input 24VDC si St Trigger NPN

CS60 – Hardware

Déclencheur externe
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Connexion d’une sortie

Output 0

Output 1

Output 2

Output 3

Ready

GND

Pin 11 Gris/Rose

Pin 12 Rouge/Bleu

Pin 3 Blanc

Pin 4 Vert

Pin 5 Rose

Pin 9 Rouge

Connexion via 

PNP/NPN possible

CS60 – Hardware
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Changement de programme par l’intermédiaire des 2 entrées logiques (Pins n°1 et n°2)

Entrée 0

Entrée 1

CS60 – Hardware
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CS60 – Hardware

Caractéristiques techniques :

➢ Mise au point variable, objectifs S-MOUNT en 3,6 / 8 / 16 / 25mm

➢ Mémoire Flash 16Go

➢ Jusqu’à 255 programmes

➢ Interfaces et protocoles : E/S numériques, Profinet, Ethernet, TCP/IP

➢ Enregistrement d’images : Logiciel et FTP

➢ Plage de température : 0 à +50°C

➢ Distance de travail : 50 à 2000mm

➢ Temps d’exposition réglable de 25 à 2000 µs (éclairage interne actif)

➢ 2 gammes de CS60 disponibles :
➢ Résolution standard : Image N&B 736x480 pixels , Capteur CMOS 1/4"

➢ Haute Résolution : Image N&B 1440x1080 pixels , Capteur CMOS 1/2,9″ 
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CS60 – Hardware
Comparaison entre un 0,3 Mpx (BM28) et 1,6 Mpx (BM38)

CS60-BM28, Objectif 16mm, FOV = 70x46mm, WD = 384mm CS60-BM38, Objectif 25 mm, FOV = 70x52mm, WD = 405mm
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Téléchargement du logiciel 

sur notre site web via 

l’onglet téléchargements de 

la fiche technique CS60

CS60 – Software

Le client doit nous envoyer une 

capture écran avec son numéro 

d’identifiant matériel pour débloquer 

la licence de démonstration CS60-

DEMO-LIZENZ
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3 mise à niveau disponible

CS60 – Software

CS60-UP-ID-LIZENZ

CS60-UP-MEAS-LIZENZ

Mesures

▪ Angle

▪ Diamètre

▪ Distance point à ligne

▪ Distance point à point

ID- Lecture

▪ Lecture code 1D et 2D

▪ Localisation du code ( 

position x et y)

ID Pro : DPM + vérification

▪ Lecture code DPM

▪ Classification du code basé 

sur la norme ISO 15415

CS60-UP-ID-PRO-LIZENZ
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CS60 – Software
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Configuration de l’appareil

CS60 – Software

Paramètre réseau
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CS60 – Software

Paramètre du protocole
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CS60 – Software

Calibration du capteur
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CS60 – Software

Calibration du capteur : Shading (Ombrage) 
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CS60 – Software

Calibration du capteur : distorsion 
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CS60 – Software

Calibration du capteur
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CS60 – Software

Calibration du capteur : Influence sur le temps de cycle

CS60BM38 CS60BM28

Temps de cycle normal 15 ms 17 ms

Ombrage 178 ms 50 ms

Distorsion 178 ms 50 ms

O + D 340 ms 90 ms
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Gestion des tâches

Création d’une tâche

Suppression d’une tâche
Programme exécuté au démarrage 

Faire monter la tâche d’un cran

Faire descendre la tâche d’un cran

Enregistrer la tâche sous PC

Ouvrir une nouvelle tâche PC

CS60 – Software
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CS60 – Software

Arborescence du 

programme Configuration des 

outils

Barre de navigation 

et outils de contrôle

Aide

Image vue 

par le 

capteur

26
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CS60 – Software

Localisation

Détection

Comptage

Bandeau logiciel : Clair, intuitif et simple à utiliser

Passage du mode Exécution 

en modification

Exécution libre

Déclenchement 1 seule fois

Prise en main caméra

Prise de vue caméra

3 outils inclus dans le logiciel de base + 1 outil sous licence

Mesures
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CS60 – Software 1ère étape : Réglage du capteur de vision

Commande pour déclenchement d’éclairage externe avec choix de la sortie à utiliser

Sélection du type et mode de déclencheur 

(Numérique, Fonctionnement libre, Profinet et Ethernet)

Ajustement du retard de déclenchement trigger 

Ajustement du temps d’exposition
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Remarque : Sur les modèles CS60-BM38, 

un réglage du gain est disponible en plus
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CS60 – Software 1ère étape : Réglage du capteur de vision

29

Les différents modes de réglages sont les suivants

- Start Stop Level : Ouvre le porte (Gate) via le signal du trigger. 

La porte reste ouverte aussi longtemps que le signal est 

présent sur l’entrée Trigger.

- Start Stop Pulse : La porte est ouverte avec la première 

impulsion reçu sur l’entrée Trigger et fermé avec la suivante.

- Stop Pulse : La porte est ouverte avec la première impulsion 

reçu sur l’entrée Trigger et reste ouverte jusqu’à l’arrivée d’un 

nouvel événement permettant la fermeture. Exemple : Une 

inspection réussi avec résultat OK , un timeout arrivée à 

échéance ou un nombre maximal d’inspection.

Max # of Acquisitions : nombre maximal d’inspection

Close Timeout : délai avant fermeture de la porte en millisecondes
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CS60 – Software
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Localisation
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CS60 – Software

Localisation surface
Localisation

Ajout d’un traitement 

d’images pour faciliter la 

détection

Case cochée : permet de 

combiner des surfaces 

séparées pour les ajouter 

à la surface principale

Assure que les outils 

suivent la localisation de la 

pièce
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CS60 – Software
Localisation

Localisation bord

Permet d’adapter le degré 

de recherche du bord de 

flou à net

Permet d’ajuster la largeur 

de l’intervalle de tolérance 

de recherche de bord
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Réglage épaisseur du bord 

recherché
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CS60 – Software

Localisation forme
Localisation

Permet d’exclure l’arrière-

plan afin de gagner en 

vitesse de traitement
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CS60 – Software

Localisation forme
Localisation
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CS60 – Software

Localisation forme
Localisation
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Robustesse Temps de cycle Lumière parasite

Corrélation - ++ -

Géométique + -- +

Keypoint - - --

Comparatif entre les différents résultats
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CS60 – Software
Localisation

Localisation code-barres

Ensemble des codes lisibles :

- 1D : Code39, Code 93, Code128, UPC, EAN, Code2of5, 

Codabar, Pharmacode, GS1 Databar

- 2D : Aztec, Datamatrix, Dotcode, PDF417, QR code
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CS60 – Software
Localisation

Localisation code-barres
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Vérification datamatrix et QR code
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CS60 – Software
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CS60 – Software
Détection
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CS60 – Software

Détection luminosité

Détection
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CS60 – Software

Détection contraste

Détection
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CS60 – Software
DétectionDétection pixels de surface
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CS60 – Software

Détection pixels de bord
Détection
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CS60 – Software
Détection

Détection code-barres

Recherche par correspondance :

Égalité, contient, commence part, se 

termine part 
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CS60 – Software
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CS60 – Software
Comptage
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CS60 – Software
Comptage de surfaces

Comptage
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CS60 – Software
Comptage

Comptage de bords
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CS60 – Software
Comptage

Comptage de formes
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CS60 – Software
Comptage

Comptage de codes-barres 
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CS60 – Software

51



© di-soric

CS60 – Software
Mesures
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CS60 – Software
Mesures

Mesure d’angle 

Angle attendu :

Horizontal

Vertical

Personnalisé
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CS60 – Software
Mesures

Mesure diamètre 
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CS60 – Software
Mesures

Mesure distance 
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CS60 – Software
Mesures

Mesure point à point 
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CS60 – Software
Mesures

Mesure point à ligne 
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CS60 – Software
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CS60 – Software
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Outils liés aux codes 1D et 2D
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CS60 – Software

Présentation du paramétrage des entrées

3 types d’entrées disponibles :

- Entrées numériques

- Entrées PROFINET

- Entrées Ethernet IP

- Entrées TCP/IP

Principe de connexion d’une entrée numérique

Nom de l’entrée 

sélectionnable depuis 

n’importe quel type d’outil 

via l’icône ci-contre
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CS60 – Software

Exemple de connexion d’une entrée type Booléen en PROFINET

Valeur booléenne d’entrée

Nom de l’entrée 

sélectionnable 

depuis n’importe 

quel type d’outil via 

l’icône ci-contre

Principe de connexion d’une entrée PROFINET
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CS60 – Software
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Principe de connexion d’une entrée TCP/IP

Exemple de connexion d’une entrée type Booléen en TCP/IP

Valeur booléenne d’entrée

Nom de l’entrée 

sélectionnable 

depuis n’importe 

quel type d’outil via 

l’icône ci-contre
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CS60 – Software
Présentation du paramétrage du résultat de l’inspection
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CS60 – Software
Présentation du paramétrage des sorties

Sorties Numériques
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CS60 – Software

Sorties PROFINET

Présentation du paramétrage des sorties
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CS60 – Software
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Présentation du paramétrage des sorties TCP/IP

Sorties TCP/IP
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CS60 – Software
Présentation du paramétrage du serveur FTP
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CS60 – Résumé
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HARDWARE

• 2 modèles de résolution 0,36 Mpx (736x480) et 1,6 Mpx (1456x1088) > Adaptabilité et flexibilité

• 8 objectifs différents > Limitation du nombre de références / réduction stock : gain financier

• Eclairage blanc et rouge intégré > Gain financier

• IP67, monture S protégée > Bonne robustesse

• Bonne gamme d’accessoires > Filtres, objectifs et vitrines

• Distance de travail élevée (50 à 2000mm) > Applications diverses, pas besoin de changer de matériel

• Sélection des programmes via entrées externes > Simplicité

• Plan d’adressage avec l’API entièrement paramétrable et server FTP > Simple et pratique

• Solution matériel complète avec grand espace mémoire > caméra 16GB + éclairage haute puissance

CS60 – Résumé
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CS60 – Résumé

SOFTWARE

• Evolutif, 2 licences possibles > Flexibilité, limitation nombre de références et stock, optimisation des coûts

• Emulateur gratuit et prise en charge des photos prises par le client avec son smartphone > Pratique !

• Bandeau logiciel très simple et design > Facile d’utilisation

• Logiciel en Français et rubrique d’aide en Français pour chaque outil > Facile d’utilisation

•Possibilité de faire du multitâches > Utilisation d’un outil + lecture de codes ou lecture multi-codes

• Logiciel avec des outils de filtres performants > Adaptabilité

•Possibilité de s’adapter à la configuration Profinet ou Ethernet IP existante > Pratique !

• Possibilité de développer un outil sur mesure pour de grandes quantités > Adaptabilité
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Merci de votre 

attention !
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